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SPECYFIKACJE TECHNICZNE WYKONANIA
1 ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

I. WYMAGANIA OGOLNE

1.1. Przedmiot specyfikacji technicznej

Ogodlna specyfikacja techniczna ST-0 odnosi si¢ do wspolnych wymagan dla poszczegdlnych
specyfikacji technicznych dotyczacych wykonania i odbioru robot, ktére zwigzane s3 z
wykonaniem Ogrodzenie nieruchomosci LO Nr 1 im. Marii Curie-Sklodowskiej w Makowie
Mazowieckim.

1.2. Zakres stosowania

Specyfikacje techniczne (ST) sa dokumentem przetargowym obowigzujacym przy realizacji
rob6t wymienionych w pkt. 1.1. Odstepstwa od wymagan podanych w niniejszej specyfikacji
moga mie¢ miejsce tylko w przypadkach matych prostych robdt i konstrukcji drugorzednych
niewielkim znaczeniu, dla ktdrych istnieje pewnos$¢ ,ze podstawowe wymagania beda spetnione
przy zastosowaniu metod na podstawi do§wiadczenia i przy przestrzeganiu zasad sztuki
budowlane;j .

1.3.Charakterystyka inwestycji
1.3.1. Ogolna charakterystyka inwestycji

Przedmiotem opracowania jest budowa Ogrodzenie nieruchomosci LO Nr 1 im. Marii Curie-
Sktodowskiej w Makowie Mazowieckim.

1.3.2.0g6Iny zakres robot
Wymagania ogolne nalezy rozumie¢ i stosowaé¢ w powigzaniu ze specyfikacjami szczegdélowymi
na wymienione roboty (wedlug Wspolnego Stownika Zamowien — CPV)
CPV -45000000-7 Roboty budowlane
Przedmiotem opracowania jest wykonanie ogrodzenia nieruchomosci Liceum
Ogolnoksztalcacego im. Marii Curie-Sktodowskiej w Makowie Mazowieckim od ulicy
Rickovera.
2.Prowadzenie robot
2.1.0golne zasady wykonania robot
Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie rob6t zgodnie z umowg ,harmonogramem robot
za jako§¢  materialtdw 1 wykonywanych robodt, za ich zgodno$¢ z projektem, wymaganiami
specyfikacji  technicznych oraz  poleceniami  zamawiajacego. Wykonawca  ponosi
odpowiedzialno$¢ za :
- doktadne wytyczenie w terenie ,
- wyznaczenie wysoko$ci wszystkich elementow zgodnie z wymiarami i rzednymi zgodnie z
dokumentacja projektowa lub przekazanymi na pismie przez Zamawiajacego.
Wykonawca pokrywa koszty ;
- odprowadzenia wody z terenu budowy i odwodnienie wykopow
- wszelkie inne koszty wynikajace z btedow Wykonawcy.



2.2. Przekazanie terenu budowy

Zamawiajacy ma obowigzek zalatwienia formalno$ci zwigzanych z prawem do dysponowania
gruntem na cele budowlane. Zamawiajacy przekazuje Wykonawcy teren budowy. Na
przekazaniu terenu budowy Wykonawca przedstawi dowody i warunki ubezpieczenia budowy
zgodnie z warunkami przetargu.

2.3. Dokumentacja projektowa przedlozona przez Zamawiajacego
Dokumentacja projektowa zatagczona do Specyfikacjach Istotnych Warunkéw Zamoéwienia
Publicznego umozliwia opracowanie oferty. Wykonawca po podpisaniu umowy otrzyma 1
egzemplarz dokumentacji oraz pozwolenie na budowg (lub kopi¢ zgloszenia robot )
Podstawe do realizacji robot stanowig :

- dokumentacja projektowa zagospodarowania

- specyfikacje techniczne — wymagania ogélne —STO

- szczegOtowe specyfikacje techniczne wykonania i odbioru rob6t w zakresie budowy

2.4.Zgodnos¢ robot z dokumentacja techniczna

Wykonawca jest odpowiedzialny za jakos¢ prac i ich zgodno$¢ z umowa oraz dokumentacja
projektowa  specyfikacjami technicznymi i instrukcjami Zamawiajacego. Wykonawca jest
zobowigzany wykonywa¢ wszelkie roboty zgodnie z otrzymang Dokumentacja

2.5. Zabezpieczenie terenu budowy

Wykonawca jest zobowigzany do zabezpieczenia terenu budowy w okresie trwania umowy, az do
zakonczeniai odbioru koncowego robot.

Wykonawca dostarczy, zainstaluje i utrzymywac bedzie tymczasowe urzadzeni zabezpieczajace :
ogrodzenie ,porecze, oswietlenie i znaki ostrzegawcze i wszelkie inne $rodki niezbedne do
ochrony robot .Wykonawca przed przystapieniem do robot wygrodzi teren budowy .

2.6.0chrona Srodowiska w czasie prowadzenia prac
Wykonawca ma obowigzek zna¢ i stosowa¢ w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy
dotyczace ochrony $rodowiska naturalnego. W okresie trwania budowy i wykanczania robot
Wykonawca bedzie: podejmowaé wszelkie uzasadnione kroki majace na celu stosowanie si¢ do
przepisow i norm dotyczacych ochrony $rodowiska na terenie i wokot terenu budowy oraz
bedzie unika¢ uszkodzen lub ucigzliwosci dla osob lub wiasno$ci spolecznej i innych, a
wynikajacych ze skazenia, hatasu Iub innych przyczyn powstatych w nastgpstwie jego sposobu
dziatania.
Stosujac si¢ do tych wymagan, bedzie mial szczegdlny wzglad na:

- lokalizacje magazynéw, sktadowisk i drog dojazdowych,

- srodki ostroznosci i zabezpieczenia przed:

a) zanieczyszczeniem zbiornikdow i ciekow wodnych pylami lub substancjami

toksycznymi,
b) zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,
c) mozliwosciag powstania pozaru.

2.7. Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bedzie przestrzegaé przepisOw ochrony przeciwpozarowej. Wykonawca bedzie
utrzymywac sprawny sprzet przeciwpozarowy wymagany przez odpowiednie przepisy na terenie
budowy , w pomieszczeniach biurowych, magazynach oraz w maszynach i pojazdach. Materiaty



tatwopalne beda sktadowane w sposob zgodny z odpowiednimi przepisami i zabezpieczone przed
dostepem o0s6b trzecich. Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane
pozarem wywotanym .

2.8. Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materialy, ktore w sposob trwaly sa szkodliwe dla otoczenia, nie beda dopuszczone do uzycia.
Nie dopuszcza si¢ uzycia materiatdbw wywolujacych szkodliwe promieniowanie o stezeniu
wigckszym od dopuszczalnego, okreslonego odpowiednimi przepisami. Wszelkie materialy
odpadowe uzyte do robot beda miaty $wiadectwa dopuszczenia, wydane przez uprawniong
jednostke, jednoznacznie okreslajace brak szkodliwego oddzialywania tych materiatow na
srodowisko. Materiaty, ktore sa szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robot, a po zakonczeniu
robot ich szkodliwo$¢ zanika (np. materialy pylaste), moga by¢ uzyte pod warunkiem
przestrzegania wymagan technologicznych wbudowania. Jezeli wymagaja tego odpowiednie
przepisy, Zamawiajacy powinien otrzymacé zgode na uzycie tych materiatdw od wiasciwych
organ6w administracji panstwowej. Jezeli Wykonawca uzyl materiatow szkodliwych dla
otoczenia zgodnie ze specyfikacjami, a ich uzycie spowodowato jakiekolwiek zagrozenie
srodowiska, to konsekwencje tego poniesie Zamawiajacy.

2.9. Ochrona wlasnosci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochrong instalacji na powierzchni ziemi i za urzadzenia podziemne,
takie jak rurociagi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wtadz, bedacych wlascicielami tych
urzadzen, potwierdzenie informacji dostarczonych mu przez Zamawiajacego w ramach planu ich
lokalizacji. Wykonawca zapewni wlasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych
instalacji i urzadzen w czasie trwania budowy. Wykonawca jest zobowigzany umiesci¢ w
swoim harmonogramie rezerw¢ czasowa dla wszelkiego rodzaju robot, ktore maja by¢ wykonane
w zakresie przelozenia instalacji i urzadzen podziemnych na terenie budowy i powiadomic
Inspektora Nadzoru i wtadze lokalne o zamiarze rozpoczecia robot. O fakcie przypadkowego
uszkodzenia tych instalacji Wykonawca bezzwlocznie powiadomi Inspektora Nadzoru i
zainteresowane wiladze oraz bedzie z nimi wspoOlpracowal, dostarczajac wszelkiej pomocy
potrzebnej przy dokonywaniu napraw. Wykonawca bedzie odpowiada¢ za wszelkie
spowodowane przez jego dzialania uszkodzenia instalacji na powierzchni ziemi i urzadzen
podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczonych mu przez Zamawiajacego.

2.10. Warunki bezpieczenstwa pracy i ochrona p. poz.:

Wykonawca dostarczy na budowe i bedzie utrzymywal wyposazenie konieczne dla Zapewnienia
bezpieczenstwa. Zapewni wyposazenia w urzadzenia socjalne, oraz odpowiednie wyposazenie i
odziez wymagang dla ochrony zycia i zdrowia personelu zatrudnionego na placu budowy.
Uwaza si¢, ze koszty zachowania zgodnosci z wspomnianymi powyzej przepisami
bezpieczenstwa i ochrony zdrowia sg wliczone w ryczattowa cen¢ umowng. Wykonawca bedzie
stosowat si¢ do wszystkich przepisow prawnych obowigzujacych w zakresie bezpieczenstwa
przeciwpozarowego. Bedzie stale utrzymywal wyposazenie przeciwpozarowe Ww stanie
gotowosci, zgodnie z zaleceniami przepisOw bezpieczenstwa przeciwpozarowego, na placu
budowy ,we wszystkich urzadzeniach maszynach 1 pojazdach oraz pomieszczeniach
magazynowych. Materialy tatwopalne beda przechowywane zgodnie 2z przepisami
przeciwpozarowymi, w bezpiecznej odlegltosci od budynkéow i skladowisk, w miejscach
niedostgpnych dla 0sob trzecich. Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty powstate



w wyniku pozaru, ktéry moglby powstac za jego przyczyng w okresie realizacji rob6t lub zostat
spowodowany przez ktoregokolwiek z jego pracownikow.

2.11.0chrona i utrzymanie robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochrong oraz za wszelkie materialy i urzadzenia uzywane
do prowadzenia roboét przez caty czas trwania umowy .Wykonawca begdzie utrzymywat roboty
do czasu koncowego odbioru. Utrzymanie powinno by¢ prowadzone w taki sposob, aby
przedmiot umowy i jego poszczegdlne elementy byly w zadowalajacym stanie przez caly czas
trwania robdt, do momentu odbioru koncowego.

2.12.Stosowanie si¢ do prawa i innych przepisow

Wykonawca jest zobowigzany zna¢ wszystkie przepisy i wytyczne, ktore sa w jakikolwiek
sposob zwigzane z prowadzonymi przez niego robotami i bedzie w pelni odpowiedzialny za
przestrzeganie praw 1 wytycznych podczas prowadzenia robot. Nieznajomo$¢ wyzej
okreslonych praw nie chroni Wykonawcy przed ich skutkami .Wykonawca bedzie przestrzegat
praw patentowych i bedzie w pelni odpowiedzialny za wypehienie wszelkich wymagan
prawnych odnosnie wykorzystania opatentowanych urzadzen i metod i w sposob ciagly bedzie
informowal Zamawiajacego o swoich dziataniach, przedstawiajac kopi¢ zezwolen i inne
konieczne dokumenty .

3. MATERIALY I URZADZENIA

3.1. Zrédta uzyskania materialéw

Co najmniej na 10 dni przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek materialow
przeznaczonych do robot Wykonawca przedstawi szczegdélowe informacje dotyczace
proponowanego zrodla wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tych materialow 1
odpowiednie $wiadectwa badan laboratoryjnych .Wszystkie materialy i urzadzenia powinny
spetnia¢ wymagania jakosciowe okreslone PN, aprobatami technicznymi i certyfikatami.

3.2. Materialy nieodpowiadajgce wymaganiom

Materiaty nie odpowiadajace wymaganiom zostania przez Wykonawce wywiezione z terenu
budowy, badz ztozone w miejscu wskazanym przez Inspektora Nadzoru. Jesli Inspektor Nadzoru
zezwoli Wykonawcy na uzycie tych materialdow do innych robét niz te, dla ktorych zostaly
zakupione to koszt tych materialow zostanie przewartosciowany przez Inspektora Nadzoru.
Kazdy rodzaj robot, w ktorym znajduja si¢ niezbadane i nie zaakceptowane materialy,
Wykonawca wykonuje na wlasne ryzyko, liczac si¢ z jego nie przyje¢ciem i niezaptaceniem .

3.3. Przechowywanie i skladowanie materialéw

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo skladowane materiaty, do czasu gdy beda one potrzebne
do robdt, byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaly swoja jakos$¢ 1 wtasciwos¢ do
robdt i byly dostgpne do kontroli przez Inspektora Nadzoru. Miejsca czasowego skladowania
beda zlokalizowane w obrebie terenu budowy w miejscach uzgodnionych z Inspektorem Nadzoru
lub poza terenem budowy w miejscach organizowanych przez Wykonawce.

4. SPRZET
Wykonawca zobowigzany jest do uzywania tylko takiego sprzetu, ktory nie spowoduje
nickorzystnego wptywu na jako$¢ wykonywanych robot. Sprzet uzywany do robdt powinien



by¢ zgodny z oferta Wykonawcy i odpowiada¢ pod wzgledem typow i ilosci  wskazaniom
zawartym w ST. Liczba 1 wydajno$¢ sprz¢tu  biedzie gwarantowaé przeprowadzenie robot
zgodnie z zasadami okreslonymi w dokumentacji projektowej , wskazaniach Inspektora Nadzoru
w terminie przewidzianym umowg. Sprzet bedacy wlasnoscia Wykonawcey lub wynajety do
wykonania rob6t ma by¢ utrzymywany w dobrym stanie i gotowosci do pracy. Bedzie on
zgodny z normami ochrony s$rodowiska i przepisami dotyczacymi jego uzytkowania.
Wykonawca dostarczy Inspektorowi Nadzoru kopie dokumentow potwierdzajacych
dopuszczenie sprzetu do uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami. Jakikolwiek
sprzet, maszyny, urzadzenia 1 narz¢dzia nie gwarantujace zachowania  warunkéw umowy
zostang przez Inspektora Nadzoru zdyskwalifikowane i niedopuszczone do robot.

5. TRANSPORT

Wykonawca stosowacé si¢ biedzie do ustawowych ograniczen obcigzenia na o$ przy transporcie
materiatow sprzgtu na i z terenu robot. Uzyska on wszelkie niezbedne pozwolenia od wtadz co do
przewozu nietypowych tadunkéw i w sposob ciagly bedzie o kazdym takim przewozie
powiadamial Inspektora Nadzoru Wykonawca jest zobowigzany do stosowania tylko takich
srodkow transportu, ktéore nie wplyng niekorzystnie na jakos¢ wykonywanych  robdt i1
wlasciwosci przewozonych materiatow. Liczba $rodkow transportu bedzie zapewniac
prowadzenie robdt zgodnie z zasadami okreslonymi w dokumentacji projektowej, ST i
wskazaniach Inspektora Nadzoru, w terminie przewidzianym umowa. $rodki transportu nie
odpowiadajace warunkom dopuszczalnych obcigzen na osie mnoga by¢ uzyte przez
Wykonawce pod warunkiem przywrdcenia do stanu pierwotnego uzytkowanych odcinkéw drog
publicznych na koszt Wykonawcy. Wykonawca bedzie usuwaé na biezaco, na wlasny koszt,
wszelkie zanieczyszczenia spowodowane jego pojazdami na drogach  publicznych oraz
dojazdach do terenu budowy.

6. WYKONANIE ROBOT

6.1. Ogolne zasady wykonywania Robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robdt zgodnie z umowg oraz za jakos$c
zastosowanych materiatdw wykonywanych robét, za ich zgodno$¢ z dokumentacja projektowa
wymaganiami ST oraz poleceniami Inspektora Nadzoru. Wykonawca ponosi odpowiedzialnos¢
za doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie wysokosci wszystkich elementow robdt zgodnie
z wymiarami i rzednymi okreslonymi w dokumentacji projektowej lub przekazanymi na pismie
przez Inspektora Nadzoru. Nastgpstwa jakiegokolwiek bigdu spowodowanego przez Wykonawce
w wytyczeniu i wyznaczaniu robot zostang, jesli wymagac tego bedzie Inspektor Nadzoru,
poprawione przez Wykonawce na wilasny koszt. Sprawdzenie wytyczenia robot lub wyznaczenia
wysokosci przez Inspektora Nadzoru nie zwalnia Wykonawcy od odpowiedzialnosci za ich
doktadnos¢ . Decyzje Inspektora Nadzoru dotyczace akceptacji lub odrzucenia materiatow i
elementéw robot beda oparte na wymaganiach sformutowanych w umowie, dokumentacji
projektowej i w ST, a takze w normach i wytycznych. Przy podejmowaniu decyzji Inspektor
Nadzoru uwzgledni wyniki badan materialdéw 1 robdt, rozrzuty normalnie wystepujace przy
produkcji i przy badaniach materiatow

7. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

7.1. Zasady kontroli jakosci Robdt

Celem kontroli robot bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby o0siggnac¢
zalozong jako$¢ robot. Wykonawca jest odpowiedzialny za pelng kontrolg robot i jakosci



materiatow. Wykonawca zapewni  odpowiedni system kontroli, wlaczajac personel, sprzet,
zaopatrzenie i wszystkie urzadzenia niezbedne do pobierania probek, badan materialow oraz
robdot. Minimalne wymagania co do zakresu badan i ich czgstotliwos¢ sg okreslone w ST,
normach i wytycznych. W przypadku gdy nie zostaly one tam okre$lone Inspektor Nadzoru
ustali jaki zakres kontroli jest konieczny, aby zapewni¢ wykonanie robdt zgodnie z umowa.
Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem badan materiatdw ponosi
Wykonawca.

7.2. Pobieranie préobek

Probki beda pobierane losowo. Zaleca si¢ stosowanie statystycznych metod pobierania
probek, opartych na zasadzie, ze wszystkie jednostkowe elementy produkcji moga by¢ z
jednakowym prawdopodobienstwem ze wytypowane do badan. Inspektor Nadzoru bedzie mieé
zapewniong mozliwos¢ udzialu w pobieraniu probek. Na  zlecenie Inspektora Nadzoru
Wykonawca bedzie przeprowadza¢ dodatkowe badania tych materialow, ktore budza
watpliwosci co do jakosci, o ile kwestionowane materialy nie zostang przez Wykonawce
usuniete lub ulepszone z wlasnej woli. Koszty tych dodatkowych badan pokrywa Wykonawca
tylko w przypadku stwierdzenia usterek; w przeciwnym przypadku koszty te pokrywa
Zamawiajacy.

7.3. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiary bedg przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W przypadku,
gdy normy nie  obejmuja jakiegokolwiek badania wymaganego w ST, mozna stosowac
wytyczne krajowe, albo inne procedury, zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru przed
przystapieniem do pomiaréw lub badan Wykonawca powiadomi Inspektora Nadzoru o rodzaju,
miejscu 1 terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania Wykonawca
przedstawi na pi$mie ich wyniki do akceptacji Inspektorowi Nadzoru .

7.4. Raporty z badan

Wykonawca bedzie przekazywaé Inspektorowi Nadzoru kopie raportéw z wynikami badan jak
najszybciej, jednak nie pdzniej niz w terminie okreslonym w programie zapewnienia jakoS$ci.
Wyniki badan (kopie) beda przekazywane Inspektorowi Nadzoru na formularzach wedhug
dostarczonego przez niego wzoru lub innych, zaaprobowanych przez niego.

7.5. Badania prowadzone przez Inspektora Nadzoru

Do celow kontroli jakosci i1 zatwierdzenia Inspektor Nadzoru uprawniony jest do dokonywania
kontroli, pobierania probek i badania materialéw u zrédta ich wytwarzania, i zapewniona mu
bedzie wszelka potrzebna do tego pomoc ze strony Wykonawcy i producenta materiatow.
Inspektor Nadzoru, po uprzedniej weryfikacji  systemu kontroli robot prowadzonego przez
Wykonawce, bedzie ocenia¢ zgodno$¢ materialow i1 robét z wymaganiami ST na podstawie
wynikéw badan dostarczonych przez Wykonawce. Inspektor Nadzoru moze pobiera¢ probki
materialow 1 prowadzi¢ badania niezaleznie od Wykonawcy. Jezeli wyniki tych badan wykaza ,
ze raporty Wykonawcy sg niewiarygodne, to Inspektor Nadzoru poleci Wykonawcy lub zleci
niezaleznemu laboratorium przeprowadzenie powtéornych lub dodatkowych badan, albo oprze
si¢ wylacznie na wlasnych badaniach przy ocenie zgodno$ci materialow i robdt z
dokumentacjag projektowa i ST. W takim przypadku  catkowite koszty powtdrnych lub
dodatkowych badan pobierania probek poniesione zostang przez Wykonawce.



8. OBMIAR ROBOT

8.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Obmiar robot bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych robdt wg stanu na dzien jego
przeprowadzenia. Roboty mozna uzna¢ za wykonane pod warunkiem, ze wykonano je zgodnie z
dokumentacja projektowa i ST w jednostkach ustalonych w Kosztorysie.

Obmiaru rob6t  dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inspektora nadzoru o
zakresie  obmierzanych rob6t i o terminie obmiaru co najmniej 3 dni przed tym terminem.
Wyniki obmiaru beda wpisane do rejestru obmiarow. Jakikolwiek blad lub przeoczenie
(opuszczenie) w ilosciach podanych w $lepym kosztorysie lub gdzie indziej w szczegdélowych
specyfikacjach nie zwalnia Wykonawcy od obowigzku ukonczenia wszystkich robot. Bigdne
dane zostania poprawione wedtug instrukcji Inspektora nadzoru na pismie.

9. ODBIOR ROBOT
9.1. Rodzaje odbioréow robot
W zaleznosci od ustalen odpowiednich ST roboty podlegaja nastepujacym etapom odbioru:
a) odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu,
b) odbiorowi koncowemu.
c) odbiorowi pogwarancyjnemu

9.2. Odbior robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jako$ci
wykonywanych robot, ktore w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu. Odbiér robot
zanikajacych i ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajagcym wykonanie
ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogoélnego postgpu robot. Odbioru robot
dokonuje Inspektor Nadzoru. Gotowos¢ danej czesci robot do odbioru zglasza Wykonawca
wpisem do Dziennika Budowy z jednoczesnym powiadomieniem Inspektora nadzoru. Odbior
bedzie przeprowadzony niezwlocznie, jednak nie pdzniej niz w ciggu 3 dni od daty zgloszenia
wpisem do Dziennika Budowy i powiadomienia o tym fakcie Inspektora nadzoru .Jakos$¢ i
ilo§¢ robot ulegajacych zakryciu ocenia Inspektor Nadzoru na podstawie dokumentow
zawierajacych komplet wynikow badan laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone
pomiary, w konfrontacji z dokumentacja projektowa, ST i uprzednimi ustaleniami.

9.3. Odbior koncowy robot

Odbior koncowy polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robot w odniesieniu do
ich ilosci, jakosci i wartosci. Catkowite zakonczenie robot oraz gotowos$¢ do odbioru
ostatecznego bedzie stwierdzona przez Wykonawcg wpisem do Dziennika Budowy z
bezzwlocznym powiadomieniem na pismie o tym fakcie Inspektora Nadzoru. Odbioru
koncowego robdt dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego w obecnosci Inspektora
Nadzoru i Wykonawcy. Komisja odbierajagca roboty dokona ich oceny jakosciowej na
podstawie przedlozonych dokumentéw, wynikow badan i pomiardow, oceny wizualnej oraz
zgodnosci wykonania robot z dokumentacja projektowa i ST .

10. PODSTAWA PLATNOSCI
10.1. Ustalenia Ogolne
Podstawa ptatnosci zgodnie z zapisami w umowie.



11. PRZEPISY ZWIAZANE

11.1. Normy

Wszystkie roboty nalezy wykonywaé zgodnie z obowigzujacymi przepisami w Polsce normami i
normatywami.

Przepisy i normy branzowe zwigzane z projektowaniem i wykonaniem robdt s3 wymienione w
poszczegdlnych specyfikacjach technicznych.

I. SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA ODBIORU I WYKONANIA ROBOT

1.0Kkres$lenie przedmiotu zamoéwienia

1.1.Przedmiot specyfikacji technicznej
Przedmiotem SST sa wymagania wykonania i odbioru robdét budowlanych zwigzanych z
realizacja robot zwigzanych z wykonaniem Ogrodzenie nieruchomosci LO Nr 1 im. Marii
Curie-Sklodowskiej w Makowie Mazowieckim
1.2.Zakres stosowania ST
Niniejsza szczegotowa specyfikacja techniczna stanowi dokument przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w pkt.1.1.0dstepstwa od wymagan podanych w
niniejszej specyfikacji moga mie¢ miejsce tylko w przypadkach malych prostych konstrukcji
drugorzednych o niewielkim znaczeniu ,dla ktorych istnieje pewnos¢ ,ze podstawowe wymagania
beda spelnione przy zastosowaniu metod wykonania na podstawie do$wiadczenia i przy
przestrzeganiu zasad sztuki budowlane;j.
1.3.Zakres robdt objetych specyfikacja techniczng
Niniejsza szczegotowa specyfikacja techniczna obejmuje nizej wymienione roboty wg CPV
CPV -45000000-7 Roboty budowlane
2.Prowadzenie robot

2.1. Ogolne zasady prowadzenia robot
Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z umowa Sciste przestrzeganie
harmonogramu robot oraz za jako$¢ zastosowanych materiatow i wykonanych robot, za ich
zgodno$¢ z projektem, wymaganiami specyfikacji technicznych oraz poleceniami
Zamawiajacego.
3.Materialy i urzadzenia
3.1.Wymagania ogolne
3.1.1. Zrédla uzyskania materialéw
Wykonawca jest zobowigzany do dostarczenia materiatlow zgodnie z wymaganiami specyfikacji
technicznych oraz stosowania materiatdéw produkcji krajowej lub zagranicznej speliajacych
wymagania jako$ciowe okre§lone Polskimi normami, aprobatami technicznymi zagranicznych
certyfikatami .
4.Sprzet
Ogolne wymagania dotyczace stosowanego sprzetu ,podano w ST-0 czgs$¢ ogdlna pkt.4.
S.Transport
Ogolne wymagania dotyczace transportu ,podano w ST-0 czg$¢ ogdlna pkt.5.
6.Wykonanie robot
1. Stan istniejacy



Dziatka nr ewid. 763/1 oraz 763/2 znajdujaca si¢ w Makowie Mazowieckim jest zabudowana i
zagospodarowana. Przedmiotem opracowania jest wykonanie ogrodzenie wzdiuz poéinocnej
granicy w/w dzialek, od ulicy Rickovera. Istniejace ogrodzenie jest w ztym stanie technicznym,
ktérego dlugos¢ wynosi 112,38 m.

W jego sktad wchodza:
e przesta z siatki w ramach z katownikow stalowych o szerokosci 300 cm, wysokosci 180
cm,

e stlupy miedzyprzestowe z katownikow stalowych 50x50 mm,

e dwie furki o wymiarach 138x164 cm oraz 98x181 cm.
Ogrodzenie zostanie zdemontowane przed rozpoczeciem prac budowlanych zwigzanych z
realizacjg projektu.

2. Projektowane ogrodzenie

Zaprojektowano ogrodzenie stalowe z powtarzalnych segmentow na podmuréwce betonowe;.
Wysokos$¢ ogrodzenia— 1,6 m (1,8 m nad poziomem terenu)

Dhugo$¢ ogrodzenia : 112,38 m

Ogrodzenie sktada si¢ z segmentow :

44 x 250 cm (wymiar podany w osiach stupkow)

1 x 223 cm (wymiar podany w osiach stupkow).

3. Dane konstrukcyjno-materialowe nowego ogrodzenia

Fundamenty:

Pod stupki ogrodzeniowe nalezy wykona¢ fundament z betonu C8/10 o wymiarach 20x50 cm pod
poziomem przemarzania przyleglego terenu tzn. ponizej 100 cm pod ziemia.

Podmurowke betonowa pod panele ogrodzeniowe o szerokosci 20 cm, wykona¢ z betonu C8/10.
Wystajaca 20 cm nad terenem i znajdujaca si¢ 50 cm pod terenem.

Stupki ogrodzeniowe:

Stupki z rury kwadratowej 50 mm o grubosci $cianki 3mm, ktére nalezy zamkng¢ od gory
daszkiem z mrozoodpornego tworzywa sztucznego. Wysokos¢ stupkow wynosi 220 cm. Nalezy
zabetonowac¢ je w fundamencie. Stupki nalezy ustawi¢ w rozstawie osiowym, maksymalnie —
2590 mm. Cato$¢ zabezpieczona antykorozyjnie (cynkowanie ogniowe lub cynkowanie i
malowanie proszkowe).

Panele ogrodzeniowe

Pomiedzy stupkami nalezy poprowadzi¢ dwie poprzeczki wykonane z rury prostokatnej 30x20
mm o grubosci $cianki 2 mm. Montowane na wysokosci 150mm oraz 1400 mm od gory
podmuréwki. Dlugos¢ poprzeczek zalezna od rozstawu shupkéw. Panele skladajg sie z
katownikow Z/G 25 o dtugosci 150mm, zakonczone na ostro. Rozmieszczone w osiach — 90 mm.
Calos¢ zabezpieczona antykorozyjnie (cynkowanie ogniowe lub cynkowanie i malowanie
proszkowe).

Obejmy montazowe:

Obejmy montazowe przeznaczone do I3gczenia slupkdéw z poprzeczkami powinny byé
dostarczone razem z stupkami i stanowi¢ ich integralng czg$s¢. Obejmy zabezpieczone
antykorozyjnie (cynkowanie ogniowe lub cynkowanie i malowanie proszkowe).
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7.Kontrola jakos$ci robot

7.1. Zasady kontroli jako$ci robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za peina kontrole jakosci robot i stosowanych materiatow.
Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem badan materialow i robot ponosi
Wykonawca.

8.0Obmiar robét

8.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogodlne wymagania dotyczace zasady obmiaru robdt podano w ST 0-cze$¢ ogodlna ,pkt.8
Jednostki obmiaru powinny by¢ zgodne z jednostkami okreslonymi w dokumentacji projektowe;j
i kosztorysowej .

9.0dbior robot

Wszystkie roboty objete niniejszg SST podlegaja zasadom odbioru wtedy ,gdy zostang zgloszone
do odbioru i beda zgodne z dokumentacja ,.SST i wymaganiami Zamawiajacego .

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodne z dokumentacja projektowa ,specyfikacjami
technicznymi 1 wymaganiami Zamawiajacego o ,jezeli wszystkie pomiary i badania dadza
wyniki pozytywne. W przypadku stwierdzenia , w czasie odbioru robdt i wad i nieprawidlowosci
wykonawczych Zamawiajgcy ustali zakres wykonania robot poprawkowych lub poleci wymiang
wadliwie zrealizowanych robot. Roboty poprawkowe Wykonawca wykona na wilasny koszt w
terminie ustalonym przez Zamawiajacego .

10.Podstawa platnosSci

Podstawg ptatnosci jest skalkulowana i przedstawiona w ofercie przez Wykonawce cena
jednostkowa za jednostk¢ obmiarowa ustalong dla danej pozycji kosztorysu przyjeta przez
Zamawiajacego w dokumentach umownych. Platno$¢ za wykonane prace z zakresu dostawy
montazu urzadzen oraz wykonania nawierzchni bezpiecznych powinna by¢ zgodna z projektem
placu zabaw, przedmiarem robot i przyjetym kosztorysem ofertowym Wykonawcy. Placi si¢ za
faktycznie wykonang i odebrang ilo§¢ robot okreslong w jednostkach odmianowych oraz wg cen
jednostkowych przyjetych w kosztorysie ofertowym wykonawcy wg zasad okreslonych w
umowie.

11. Przepisy zwiazane

11.1. Normy .

Wszystkie roboty nalezy wykonywac¢ zgodnie z obowigzujacymi w Polsce normami dotyczacymi
wyposazenia palcoOw zabaw oraz innymi normami.
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